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PRZEDMIOT | ZAKRES SPECYFIKACJI

Niniejsza specyfikacja jest zestawieniem wymagan technicznych, jakie winien spetni¢ Wykonawca
przy Realizacji kontraktu na przedmiotowg budowe. Specyfikacje nalezy rozpatrywaé tacznie z
rysunkami, kosztorysem, innymi dokumentami opisujacymi inwestycje i stanowi integralng czesé
dokumentow kontraktowych. Wszelkie rozwigzania techniczne zwigzane z prawidtowg realizacjg
budowy i przekazaniem obiektu Inwestorowi a nie zawarte w dokumentacji winne by¢ wykonane
zgodnie z obowiazujacymi w budownictwie normami i sztukg budowlang. Roboty nie ujete w
dokumentacji, a wynikajace z technologii budowy, zastosowania materiatéw lub montazu urzadzen
winny by¢ uwzglednione w kosztorysie ofertowym Wykonawcy. Brak ich wyszczegolnienia w
dokumentaciji nie jest podstawa do roszczen finansowych Wykonawcy w stosunku do Inwestora lub
Biura Projektow. Dodatkowe wyjasnienia zwiazane z realizacjg przedsiewzigcia biuro projektow
moze sporzadzi¢ na podstawie odrgbnej umowy z Wykonawcg w postaci rysunkow roboczych i
nadzoréw technicznych w trakcie trwania realizacji inwestycji. Zmiany w przyjetych rozwiazaniach
technicznych lub zastosowanych materiatach musza zosta¢ zatwierdzone przez projektanta.
Ewentualne zmiany dokonane bez w/w uzgodnien moga stanowic¢ podstawe do wstrzymania
budowy na wniosek Biura Projektow. Wykonawca jest catkowicie odpowiedzialny za sprawdzenie
zakresu prac, ilodci materiatow i urzadzen zgodnie z dokumentacjg na etapie przetargu. W razie
wystapienia niezgodnosci opisu technicznego z dokumentacjg rysunkowg Wykonawca powinien
zwroci¢ sig pisemnie do biura projektow celem wyjasnienia rozbieznosci, Zasada powyzsza
obowigzuje przy wyjasnianiu wszelkich watpliwosci zwiazanych z niniejsza dokumentacja. Nalezy
przestrzegac¢ narzuconych wymiaréw liniowych.

KLAUZULA

Wszystkie specyfikacje urzadzen i rysunki szczegétowe proponowane przez Wykonawce bedg
zatwierdzane przez Inwestora lub Biuro Projektow. W przypadku stosowania jakichkolwiek
rozwigzan systemowych nalezy przy wycenie uwzglednic¢ wszystkie elementy danego systemu
niezbgdne do zrealizowania catosci prac. Niezaleznie od stopnia dokladnosci i precyzji
dokumentéw otrzymanych od Inwestora, definiujacej ustuge do wykonania, Wykonawca
zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego. W zwigzku z tym wykonanie prac
budowlanych musi zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametréw. Specyfikacje i opisy
uwzgledniajg standard minimalny dla materiatéw i instalacji, niezbedny do wtasciwego
funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca moze zaproponowad  alternatywne
rozwigzania pod warunkiem zachowania minimalnego wymaganego standardu — do akceptaciji
przez Inwestora. Rysunki i cze$¢ opisowa sg dokumentami wzajemnie sig uzupetniajgcymi.
Wszystkie elementy ujete w specyfikacii (opisie), a nie ujete na rysunkach lub ujete na rysunkach a
nie ujete w specyfikacji winne by¢ traktowane tak jakby byty ujete w obu. W przypadku
rozbieznosci w jakimkolwiek z elementéw dokumentagji nalezy zgtosi¢ projektantowi, ktéry
zobowigzany bedzie do pisemnego rozstrzygniecia problemu.
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M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine” odnosi sie do wymagan wspdlnych dla
poszczegblnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot dla inwestycji
"Budowa ktadki pieszojezdnej nad rzeka Bziniczka w Nadlesénictwie Zawadzkie".

1.2. Zakres stosowania ST
1.2. Specyfikacje Techniczne stanowia cze$é Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i
nalezy je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Niezaleznie od postanowien Dokumentéw Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastegpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowg (droge) albo jego czes$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Ditugos¢ mostu - odlegtos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nad sypka - odlegtos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe;j.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia
po jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony pieczeciq Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier— osoba wymieniona w Danych Kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie Robot i
administrowanie Kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - czgs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowaZniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.13. Konstrukcja nos$na (przesto lub przestami obiektu mostowego) - czgS¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw, pieszego.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$é¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16. Arkusze Obmiaru - akceptowane przez Inzyniera arkusze, stuzgce do wpisywania przez
Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatacznikow. Wpisy w Arkuszach Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.
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1.417. Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz Robot.

1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacijg
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowe; i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgaca sie miedzy warstwag Scieralng a podbudowa,
zapewniajgca lepsze roztozenie naprezeni w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona skitadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - doina czg$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze
zawierac¢ warstwe mrozoochronna, odsgczajaca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez
obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i
srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.426. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wiasciwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.31. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
catkowita modernizacja / przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

wd
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1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzania cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez
korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturaina - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréowek dzikich
zwierzat, itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy, itp.

1.4.35. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - czesé Dokumentaciji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadaé sig z peinej sciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkgji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegtosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.4.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi
krawegdziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg
szerokosc¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w  $wietle poreczy
mostowych z wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Przedmiar Robot - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.42, Teren Budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim Robot
oraz inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzace czesé Terenu Budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowe; i
ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa,
modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych Robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na Terenie Budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje
i wspotrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé¢ za
ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego Robot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraé nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
1.5.2.1. Rysunki Wykonawcy

1.5.3. Zgodnosc Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig czesé Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w choéby jednym
z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w Dokumentach Kontraktowych. Wykonawca nie moze wykorzystywac
btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomic Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci
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wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg
Projektowa i ST. Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancii.
Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnosc z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg
Projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy i organizacja ruchu

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgacych
obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia
odwodnienia itp.) na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego Robot. Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi
do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi lub linii kolejowej i organem
zarzadzajacym ruchem oraz Policjg projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu Robot projekt organizacji ruchu powinien byc
aktualizowany przez Wykonawce na biezgco. Wykonawca winien uzyskac¢ od witadz wszelkie
niezbedne pozwolenia. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania Robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatta ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w
nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez Inzyniera. Fakt
przystgpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne begdq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji
Robot. Koszt organizacji i zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w Ceng Kontraktowa. Wykonawca jest zobowigzany do
zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego Robot. W migjscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca
ogrodzi lub wyraznie oznakuje Teren Budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem. Dojazdy do
posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny byé utrzymywane przez Wykonawce na
jego koszt przez caly czas budowy. Wjazdy i wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla
pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji Robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w
sposéb uzgodniony z Inzynierem. Wykonawca zobowigzany jest do zapewnienia ciagtosci
komunikacji na istniejacych trasach komunikacyjnych oraz zabezpieczeniem ciagtosci przeptywu
na potokach potozonych w obrebie prowadzenia robot przy budowie obiektow mostowych na czas
prowadzenia tych robot. Przez ,trasy komunikacyjne” rozumie sie:

- droge pod budowanym obiektem mostowym,

- droge, w ciggu ktorej buduje sie obiekt,

- linie kolejowg pod budowanym obiektem mostowym.

Przez ,ciagtos¢ komunikacji” rozumie sig wszelkie roboty i dziatania organizacyjne, ktére majg za
zadanie zachowanie ciagtosci ruchu na przylegtych do budowanego obiektu trasach
komunikacyjnych przez caty okres budowy danego obiektu mostowego.

Przez ,ciggtos¢ przeptywu” rozumie sig wszelkie roboty i dziatania organizacyjne, ktére majg za
zadanie zabezpieczenie ciggtosci przeptywu na przylegtych do budowanego obiektu odcinkach
potoku przez caty okres budowy danego obiektu mostowego.

Ciagtos¢ komunikacji dotyczy nastepujacych przypadkow, ktére moga wystepowaé dla danego
obiektu mostowego oddzielnie lub tacznie:

Przypadek A: zachowanie ciagtosci ruchu na i pod obiektem mostowym budowanym lub
przebudowywanym na istniejgcych szlakach komunikacyjnych.

Przypadek B: zachowanie ciggtosci ruchu na liniach kolejowych usytuowanych pod budowanym
obiektem w ciggu drogi gtowne;.
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Przypadek C: zachowanie ciggtosci przeptywu na potoku usytuowanym pod budowanym obiektem
w ciggu drogi gtowne;j.

Zakres robot dla kazdego z tych przypadkow (za wyjatkiem przypadku C) obejmuje:

- sporzadzenie projektu organizacji ruchu na czas budowy Zapewniajacego jego ciggtosé

- uzgodnienie powyzszego projektu z administratorem istniejgcych drog lub linii kolejowych lub
kanatu zeglugowego.

- wykonanie wszelkich zabezpieczen wynikajacych z projektu organizacji ruchu na czas budowy

- wszelkie czynnosci zapewniajace utrzymanie ciagtosci ruchu w czasie budowy

- po ukoriczeniu robot na obiekcie demontaz urzadzen zapewniajacych ciggtosc ruchu

i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

Zakres robot dla przypadku C obejmuje:

- sporzadzenie projektu zabezpieczenia ciagtosci przeptywu na potoku na czas budowy

- uzgodnienie powyzszego projektu z administratorem potoku

- wykonanie wszelkich zabezpieczen wynikajacych z powyzszego projektu

- wszelkie czynno$ci zapewniajace utrzymanie ciagtosci przeptywu na potoku w czasie budowy

- po ukonczeniu robot na obiekcie demontaz urzadzen stuzacych zabezpieczeniu ciagtosci
przeptywu na potoku i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

Wykonawca zobowigzany jest we wiasnym zakresie i na koszt wtasny do sporzadzenia, dla
kazdego obiektu mostowego, dla ktérego zachodzi potrzeba zachowania ciagtosci komunikacji lub
ciagtosci przeptywu na potoku w trakcie prowadzenia robot, wszelkich niezbednych opracowan
projektowych.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy réwniez uzyskanie wszelkich niezbednych uzgodnien dla tych
projektow.

Projekty podlegajg akceptacji Inzyniera.

Minimalne zakresy projektéw organizacji ruchu sg nastepujgce:

Przypadek A

Projekt ten winien rozwigzywa¢ zagadnienie utrzymania ciagtosci ruchu przez caty czas budowy
lub przebudowy obiektu mostowego.

W projekcie tym nalezy ujaé:

- 0znakowanie pionowe,

- oznakowanie poziome,

- betonowe bariery ochronne przenosne,

- tymczasowe przejazdy przez pas dzielacy (z nawierzchnig z betonu asfaltowego o grubosci 5cm
+8cm, na podbudowie z ttucznia o grubosci 26 cm),

- tarcze ostrzegawczo - btyskowe z efektem fali Swietinej kierunkowej,

- zamontowanie w jezdni odblaskowych elementéw ,kocie oczka”,

- tymczasowe zabezpieczenie uzytkownikow drogi przed uciazliwosciami budowy (ogrodzenia itp.),
- dostosowanie istniejacego odwodnienia do zmienionych warunkoéw,

- bramki zabezpieczajace przed najechaniem pojazdu o nienormatywnej skrajni pionowej.

- harmonogramy czasowych zamknigé ruchu na drodze wraz z niezbgdnymi uzgodnieniami,

- opracowania technologii robot wykonywanych w warunkach czynnego ruchu na obiekcie lub
drodze poprzecznej pod obiektem,

- projekty robocze niezbednych urzadzen zapewniajacych bezpieczenstwo uzytkownikom drég
(bariery, ostony, ekrany, itp.),

- zmiany organizacji ruchu na istniejacych drogach,

- odpowiednie oznakowania i zabezpieczenia zwiazane ze zmiang organizacji ruch,

Przypadek B

Projekty te winny rozwiazywac¢ wszystkie problemy zwigzane z zachowaniem ciggtosci ruchu na
torach kolejowych pod obiektem, a wiec m.in.:

- opracowanie technologii robot prowadzonych nad czynnymi torami kolejowymi,

- projekty robocze niezbednych urzadzen zabezpieczajacych,

- harmonogram zamkniec¢ toréw niezbednych dia zatozenia urzgdzen zabezpieczajacych oraz
prowadzenia operacji montazowych,

- dostosowanie istniejacego odwodnienia toréw kolejowych do warunkéw wystepujacych w czasie
budowy,

- wszelkie opracowania wynikajace z koniecznosci dostosowania sig do wymagan administratorow
linii kolejowych wyniktych w trakcie uzgadniania projektu.

Przypadek C
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Projekt winien rozwigzywac wszystkie problemy zwigzane z zabezpieczeniem ciggtosci przeptywu
na potoku pod obiektem.

W projekcie tym nalezy ujg¢ miedzy innymi :

- warunki techniczne prowadzenia robot przy potoku i ich uzgodnienie z administratorem potoku,

- wszelkie opracowania wynikte z dostosowania sie do wymagan zawartych w warunkach
administratora potoku przy uzgadnianiu warunkow technicznych prowadzenia robot,

- projekty niezbednych zabezpieczen zapewniajgcych ciagtosé przeptywu na potoku pod obiektem.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywaé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgce;j,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji i zanieczyszczenia, lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych;

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposadb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie¢ uzycia materiatdbw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty aprobate techniczng wydanag przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow
na srodowisko. Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu
Robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatdw od wtasciwych organow
administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami Technicznymi, a ich uzycie spowodowalto jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych witascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy oraz pokryje koszty z tym zwigzane.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych
na Terenie Budowy i powiadomic¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i
zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspoétpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli Teren Budowy

wd



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH 1"
BRANZY MOSTOWA

przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé Roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Wykonawca przed rozpoczeciem Robot winien sporzadzié inwentaryzacie i ocene stanu
technicznego istniejacych budynkoéw, studni i drog dojazdowych, lezacych w strefie wptywu drgan
oraz innych skutkéw prowadzenia Robot, dla uniknigcia ewentualnych roszczen zainteresowanych
stron. W strefach niekorzystnego wptywu prowadzonych Robot, Wykonawca winien prowadzi¢
Roboty tak, aby skutki jego dziatalnosci nie wptynety na stan techniczny obiektow sgsiadujacych z
Terenem Budowy. W celu ograniczenia drgan Wykonawca powinien prowadzié¢ Roboty sprzetem
nie wywotujgcym wibracji i innych negatywnych efektow.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca
a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wtasnosci i drég wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w Kontrakcie.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdbw i wyposazenia na i z terenu Robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo
tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera.
Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkéw zostaty usuniete z Terenu
Budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
naprawg wszelkich Robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.56.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzagdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia
0s0b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do Robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia Robot przez
Inzyniera. Wykonawca bedzie utrzymywa¢ Roboty do czasu Odbioru Ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy bylty w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z
wykonywanymi Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia Robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw
lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem Robot i w sposéb ciaglty bedzie informowaé Inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania Kontraktu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Rownowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spetniaé majg materiaty,
sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane Roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o
ile w Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnosza sig do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
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odpowiednie normy zapewniajgce zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera.
Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi co najmniej na 28 dni przed datg
oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inzyniera. W przypadku kiedy Inzynier
stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub wyzszego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje sie do norm powotanych w dokumentach.

1.5.14. Wykopaliska archeologiczne

Wykonawca ma zapewni¢ dostgp do czesci Placu Budowy zgodnie z poleceniami Inzyniera dla
umozliwienia przeprowadzenia badan archeologicznych. W takim przypadku nalezy stosowac
postanowienia warunku 4.24 Warunkow Kontraktu.

2. Materiaty

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego zrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii materiatébw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciggly spetniaja wymagania Specyfikacii
Technicznych w czasie realizacji Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatdbw z jakichkolwiek Zrddet miejscowych wiaczajac w to zrodla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacje zawierajaca raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekgji,
uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne koszty
jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Humus i nadkltad czasowo zdjete z terenu wykopdw, odkopdw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych miegjsc
wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.
Eksploatacja Zzrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i
niezaptaceniem.

-t
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i whasciwosci i byty
dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéw beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatéw mogg byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodno$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow mogg by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacii
okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg byé spetnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekgji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa
sig produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$é¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w
przypadku braku ustalen wymienionych wyzej w dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania Robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze byé
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktdre nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
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drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 0$ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jakosé
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang usuniete przez
Wykonawce, na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem bltedu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdow Robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inzyniera powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawic do akceptacji Inzyniera program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢c zamierzony
sposdb wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robot
gwarantujacy wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czes¢ 0going opisujaca:

- organizacje wykonania Robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowosc wykonania poszczegolnych

elementow Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych

Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardow, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w

procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informac;ji
Inzynierowi;

b) czesc szczegotowa opisujgca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

el
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- rodzaje i ilos¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- Sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw Robot,

- $posob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢
zatozong jakos$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg Robot i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier Projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materialéw oraz Robot z czestotliwoscig
zapewniajacy stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentaciji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekgji.
Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze mogag wplynaé ujemnie na
wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatéw i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, Zze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptaciji Inzyniera.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniac zgodnos¢ materiatow i Robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan kontrolnych i wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce. Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier oprze sig wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatdw i Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnosé z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktore spetniaja wymogi Specyfikacji
Technicznej. W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposaéb jednoznaczny
jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyc przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

ad
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- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementoéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bedg przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania sig. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika
Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie
ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Arkusze Obmiaru

Arkusze Obmiaru — akceptowane przez Inzyniera arkusze pozwalajace na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposob
ciagty w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Arkuszy.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie

Zamawiajgcego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Arkuszy Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia
wszystkich Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.
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Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawece i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego
inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez sredni przekrdgj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedag
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzagdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne sSwiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne abliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami dotaczanymi
w formie zatgcznika do Arkuszy Obmiaru. Wzor zatgcznika zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. Odbiér robot

8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier. Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jakos¢ i ilo§¢ Robot ulegajacych
zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa,
ST i uprzednimi ustaleniami.

L)
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesSciowy polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czesci Robot. QOdbioru
czesciowego Robot dokonuje sig wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot
dokonuje Inzynier.

8.4. Odbior ostateczny Robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
losci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera. Odbiér ostateczny Robot nastapi w terminie
ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia Robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przediozonych dokumentdéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé
wykonywanych Robot w poszczegéinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
wartos¢  wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach
Kontraktowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru
ostatecznego Robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiagzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1) Dokumentacje Projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2) Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajgce lub
zamienne).

3) Recepty i ustalenia technologiczne.

4) Dzienniki Budowy i Arkusze Obmiaru (oryginaty).

5) Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

6) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew.
BZJ.

7) Opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréow
zataczonych

do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8) Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wtascicielom urzadzen.

9) Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10) Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego Robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbi6r pogwarancyjny
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
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QOdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny Robot”.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skitadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot bedg obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach,
a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizaciji
Ruchu na czas trwania kontraktu, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robot.

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Organizacji
Ruchu na czas realizacji budowy lub przebudowy obiektow mostowych, wraz z dostarczeniem kopii
Projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu Robot.
- koszt zakupu i dostarczenia materiatow niezbednych do wykonania robot,

- wykonanie wszelkich zabezpieczen wynikajacych z Projektu Organizacji Ruchu na czas budowy

- opracowanie technologii robot wykonywanych w warunkach czynnego ruchu na obiekcie lub
drodze poprzecznej

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu.

- optaty/dzierzawy terenu.

- przygotowanie terenu.

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowani,
drenazu i

konstrukcji zabezpieczajgcych

- tymczasowa przebudowe urzadzen obcych oraz koszty zwigzane z odszkodowaniami wyniktymi z
koniecznosci niezbednych przerw w dostawie mediow,

- koszty zwigzane z odszkodowaniami wyniktymi z koniecznosci niezbednych przerw w ruchu na
torach kolejowych i drogach poprzecznych,

- wszelkie dodatkowe koszty jakie moga wyniknac przy spetnianiu wymagan administratorow tras
komunikacyjnych zawartych w uzgodnieniach z nimi projektdéw organizacji ciagtosci ruchu,

- wszelkie dodatkowe koszty jakie moga wynikna¢ przy spetnianiu wymagan administratorow
potokow zawartych w uzgodnieniach z nimi projektdow organizacji robot przy zabezpieczeniu
ciggtosci przeptywu na potoku, Koszt utrzymania objazdow/przejazdow, organizacji ruchu, ciagtosci
ruchu na linii kolejowej i ciggtosci przeptywu ciekow obejmuje:

[ =]
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- 0czyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowani pionowych,
poziomych, barier i $wiatet.

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego i ciagtosci przeptywu ciekdw.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- usunigcie wbudowanych materiatéw, zainstalowanych urzadzen i oznakowania.

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwiazane

Wytyczne zlecania w ramach pozyczek z Migdzynarodowego Banku Odbudowy i Rozwoju i
kredytow Migdzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngton, styczen 1995 r. (Guidelines,
Procurement under IBRD Loans and IDA Credits, January 1995) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 -
Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r., poz. 414 wraz z pozniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953) Ustawa z dnia 21 marca
1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 wraz z pdzniejszymi zmianami) Dokumenty
Kontraktowe
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M.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
M.01.01.01 WYTYCZENIE OBIEKTU
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace odtworzenia w
terenie osi obiektu, osi podpor i krawedzi zewnetrznych ustroju niosgcego oraz punktow
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania ST.
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktorych dotyczy ST obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu :
-wytyczenie osi i krawedzi obiektu,

-wytyczenie osi podpor,

-zatozenie reperow roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji
panstwowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjami i poleceniami Inzyniera.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogolne”.

2.2. Szczegotowe wymagania dotyczace materiatow
Do wykonania robot wg M.01.01.01 konieczne sa nastepujace materiaty: stupki betonowe, rury
stalowe, trzpienie stalowe, pale drewniane.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 +"Wymagania ogdine”.

3.2. Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu

Do wykonania robot objetych M.01.01.01 konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:
-dalmierze

-niwelatory o podwyzszonej doktadnosci

-tyczki i taty niwelacyjne

-miernicze tasmy stalowe.

4. Transport
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4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

4.2. Szczegolowe wymagania dotyczace transportu

Dowolny rodzaj srodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzgcy do przewozu
geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do wykonania robot objetych tg
Specyfikacja.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogalne”.

5.2. Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania robot

Prace pomiarowe powinny byC wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Glownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.2.1. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej
i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.2.2. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o siec statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowe] przekazanej
przez Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i uzupetniania osnowy
realizacyjnej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robot.
Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy realizacyjnej
poziomej | wysokosciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej punktow tej osnowy,
powinny spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot oraz
odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtosé pomiedzy punktami winna wynosi¢ srednio okoto 250 m, a kazdy punkt powinien byé
oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inzyniera ftak, aby byt widoczny i tatwy do
zidentyfikowania,

c) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci
winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3
(Geodezyjna obstuga inwestycji), G-3.1 (Osnowy realizacyjne) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.2.3. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z
zatwierdzonymi przez Inzyniera zasadami wykonania niezbednych robot i wytyczen oraz zgodnie z
generalnymi zasadami wyszczegolnionymi w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

5.2.4. Wytyczenie obiektow mostowych

Roboty polegaja na wytyczeniu i stabilizacji osi obiektow mostowych, osi belek, osi podpor oraz linii
gzymsow w oparciu o Dokumentacje Projektowa. Wytyczone punkty osi obiektow oraz podpor
powinny by¢ zastabilizowane w terenie przy pomocy pali drewnianych lub trzpieni stalowych.
Trwatej stabilizacji wymagaja: poczatek i koniec osi obiektu. Usunigcie pali lub trzpieni z osi
budowli moze nastapi¢ tylko wowczas gdy zastapi sie je odpowiednimi palami lub trzpieniami po
obu stronach osi, whitymi poza granicami robot w sposob trwaly i jednoznaczny. Wymagania i
kryteria doktadnosci dia robot pomiarowych zawarte sg w Instrukcjach Technicznych GUGIK:

G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla robot pomiarowych zwiazanych z wytyczeniem obiektu mostowego:

doktadnosc wytyczenia punktow charakterystycznych obiektu  1cm

doktadnos¢ wyznaczenia rzednych wysokosciowych 1cm

doktadnosc¢ wyznaczenia wysokosci reperow  0,5¢cm,

doktadnos¢ wykonania elementow projektowanych  1cm,

doktadnos¢ pomiarow poziomych 1cm /50 m.

L2
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Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robot do oddania Inzynierowi dokumentacji
dotyczacej osnow geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je
przejmowat.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST DM.00.00.00 -Wymagania ogdlne”.

6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakos$ci robot

6.2.1 Kontrola osnowy realizacyjnej

Kontrolg osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzié wg zasad okreslonych

w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiarow kontrolnych osnowy realizacyjnej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowy realizacyjnej nalezy wykonywaé¢ przed
rozpoczeciem wigkszych robot, a takze co miesigc w trakcie prowadzenia robot.

6.2.2. Kontrola wytyczenia obiektu

Kontrolg wytyczenia osi obiektow mostowych, osi podpor oraz linii gzymsow nalezy przeprowadzi¢
w odniesieniu do wymagan punktu 5.2.4

7. Obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Roboty objete niniejsza Specyfikacja podlegaja rozliczeniu ryczattowemu obejmujgcemu
wykonanie wszystkich robot sktadowych okreslonych w punkcie 1.3. Specyfikacji.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoine zasady odbioru robot podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot
Odbior robot objetych Specyfikacja M.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych
elementow z Dokumentacjg Projektowa.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 YWymagania ogdine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa, ktéra obejmuije:

-wykonanie projektu osnowy realizacyjnej oraz systemu przeprowadzania kontroli okresowej,
-zakup i dowoz materiatow potrzebnych do wytyczenia i stabilizacji punktow wytyczonych w
terenie,

-prace pomiarowe,

-stabilizacja punktow wytyczonych w terenie, ich utrzymanie i uzupetnienie,

-wykonanie szkicow geodezyjnych.

W ceng jednostkowa nalezy wliczy¢ wszystkie niezbedne materiaty oraz czynniki do wykonania
robot.
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10. Przepisy zwiazane
10.1 Normy.
PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2 Inne dokumenty.
Instrukcje | Wytyczne GUGIK

o
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M.21.00.00 FUNDAMENTOWANIE
M.21.01.00 ROBOTY ZIEMNE
M.21.01.04 ZASYPANIE WYKOPOW FUNDAMENTOWYCH | WYKONANIE

NASYPOW PRZY OBIEKTACH INZYNIERSKICH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne; (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z zasypaniem wykopow gruntem przepuszczalnym o Is=0 wraz
Z zageszczeniem.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu irealizacji robot
wymienionych w punkcie. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasypania wykopdw fundamentowych,
wykonania zasypek za przyczotkami i murami oporowymi oraz wykonania nasypow z skarpami
przy obiekcie, w tym stozkow przyczotkow.

Zasypka za przyczétkami/murami oporowymi wg zasad niniejszej ST powinna byé
wykonana w obrebie klina odtamu, ograniczonego ptaszczyzna odchylong od poziomu pod katem

45%] znajdujaca sig w odlegtosci 1 m od tylnej krawedzi fundamentu

Zasyp przyczotkdw od poziomu terenu istniejacego (przywréconego zasypaniem rozkopu wg
niniejszej ST) do poziomu projektowanej niwelety ujety jest w czesci drogowej Kontraktu.

14. Okreslenia podstawowe.

Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$é charakteryzujaca stan Zageszczenia gruntu, okreslona
Wg wzoru;

"
pd\'

I

gdzie: y4— gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu w [Mg/m3]

@4s — Maksymalna gestosc objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca
do oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych w [Mg/m3], badania wykonaé
zgodnie z norma BN-77/8931-12.

Wskaznik roznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:  d60 - Srednica oczek sita przez ktére przechodzi 60% gruntu [mm]
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d10 — srednica oczek sita przez ktére przechodzi 10% gruntu [mm]

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i ST
DM.00.00.00. "Wymagania Ogdlne"

1.:5; Ogodlne wymagania dotyczace Robét.
Ogdlne wymagania podano w ST DM.00.00.00. "Wymagania Ogodlne".

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjg Techniczna i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
2.2, Szczegotowe wymagania dotyczace materiatow

Do zasypania rozkopow istniejacej drogi przewiduje sie grunt uzyskany ztego rozkopu po
stwierdzeniu jego przydatnosci do wbudowania w miejsce rozkopu i uzyskaniu dla tego zasypu
parametrow podanych w Dokumentacjach Projektowych.

W przypadku jezeli stwierdzi sie, ze grunt z rozkopu nie nadaje sig do ponownego wbudowania
w miejsce rozkopu, zasyp rozkopu nalezy wykona¢ gruntem zdowozu o odpowiednich
parametrach.

Do zasypywania powinien by¢ uzyty grunt niezamarzniety ibez jakichkolwiek zanieczyszczen
(np. torfu, darniny, korzeni, odpadkow budowlanych lub innych materiatow).

Grunty rodzime mogq zostac¢ uzyte do zasypania wykopow jezeli spetniajg odpowiednie warunki
nie sg to: grunty organiczne - o zawartosci czgsci organicznych > 2%, materiaty agresywne
w stosunku do budowli, wykazujace pecznienie, odpady chemiczne, odpady ze spalania $mieci,
grunty zawierajgce frakcje powyzej 100mm).

Do zasypania wykopdw zgodnie z Dokumentacja Projektowa, nalezy stosowaé kruszywo
naturalne, o uziarnieniu mieszanym z udziatem frakcji ponizej 0,063 mm nie wigekszym niz 10%
wagowo.

Jako grunt do zasypania rozkopow istniejacych nasypow w obrebie klina odtamu nalezy stosowaé
grunt niespoisty, niewysadzinowy (kruszywo naturalne) o wskazniku réznoziarnistosci U 2 5, a dla
gbrnej warstwy o grubosci min. 50cm dodatkowo o wspotczynniku filtracji k10 2 6 x 10° m/s.

W przypadku zasypywania wykopow zlokalizowanych w miejscach w ktorych bedzie wykonywany
nasyp drogowy nalezy stosowac grunt zasypowy taki jak dla nasypu i zageszczac go tak jak przy
wykonywaniu nasypow drogowych.

Obszary zasypania o utrudnionym dostepie maszyn do zageszczania powinny by¢ wypetnione
betonem klasy C8/10 lub gruntem stabilizowanym cementem.

d

ad
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3 SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 Wymagania ogolne”.
3.2 Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet uzywany do zasypywania wykopow i zageszczania musi byC zaakceptowany przez
Inzyniera.

Do zageszczania zasypek mozna stosowag:
- gladkie walce stalowe,
- walce ogumione,
- lekkie, srednie i ciezkie walce wibracyjne,
—  ubijaki,
- lekkie i cigzkie ptyty wibracyjne.

Dobor sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej
warstwy. Dobor sprzetu zageszczajacego Wykonawca ustali doswiadczalnie przed przystgpieniem
do wykonywania zasypek.

4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 +~Wymagania ogolne”.

4.2, Szczegdtowe wymagania dotyczace transportu

Zastosowane $rodki i sposdb transportu powinny by¢ dostosowane do kategorii gruntu, jego
objetosci, techniki odspojenia, sposobu zatadunku i odlegtosci transportu.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatu zasypki nie moze powodowaé obnizenia
jego wtasciwosci.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu  z uwzglednieniem wymogéw

bezpieczenstwa zaréwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach

publicznych srodki transportu powinny speiniac¢ wymagania podane w ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogdine”.

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen

Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty

wezesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine wymagania dotyczace wykonania robot

Ogodine wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM.00.00.00 Wymagania ogdlne”.
Roboty ziemne powinny by¢ wykonane zgodnie ze szczegotowymi wymaganiami

technicznymi wykonania i badania okre$lonymi w normie PN-S- 02205: 1998 [2).

5.2. Szczegdtowe wymagania dotyczace wykonania robét

Sposob wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.
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Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja;
—  roboty przygotowawcze,
—  transport materiatu wraz z zatadunkiem i roztadunkiem,
—  wykonanie zasypki,
- zageszczenie zasypki,
- roboty wykonczeniowe.

Przed przystapieniem do robét nalezy:
a) ustali¢ materiaty i sprzet niezbedne do wykonania robét,
b) okresli¢ kolejnosé, sposdb i termin wykonania robot.

5.2.1. Zasypywanie wykopow i rozkopow.

Zasypywanie powinno by¢ przeprowadzone bezposrednio po wykonaniu w nich projektowanych
elementdw obiektu i okreslonych robét.

Przed rozpoczeciem zasypywania wykopow lub rozkopow ich dno powinno byé oczyszczone
z torfow, gytii, namutow, roslinnosci oraz ewentualnych innych zanieczyszczen obcych, a
w przypadku potrzeby odwodnione.

Jezeli dno wykopu lub rozkopu znajdowaé sie bedzie pod woda, niezbedne bedzie stwierdzenie
czystosci dna.

Grunt uzyty do zasypania wykopow lub rozkopow powinien by¢ zageszczony przynajmniej tak jak
grunt rodzimy wokot wykopow lub rozkopow.

Przy zasypywaniu rozkopow nasypow za przyczotkami (w obrebie klina odtamu wskazanego
w Dokumentacjach Projektowych) nalezy osiggna¢ nastepujgce parametry gruntu po jego
zageszczeniu:

- wskaznik zageszczenia Is=1,0

Dla zasypow gruntem nieprzepuszczalnym (w miejscach wskazanych w Dokumentacjach
Projektowych) wymagany jest wskaznik zageszczenia gruntu ls = 0,97,

Zasypke gruntowg nalezy ukladac¢ rownomiernie izageszcza¢ warstwami o grubosci
umozliwiajacej uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie dna rozkopu powinno spetia¢ wymagania dotyczace minimalnej wartosci wskaznika
zageszczenia ls = 0,97.

Jezeli grunty w dnie rozkopu nie majg wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem
nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is = 1,0, jezeli dno rozkopu stanowi bezposrednie
podtoze dla podsypki pod nawierzchnie.

Zageszczenie gruntu w korycie cieku 1;>=0.92.

Jezeli wartosci Is nie mogag by¢ osiagniete przez bezposrednie zaggszczanie gruntéw rodzimych, to
nalezy podjac srodki w celu ulepszenia gruntow, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci
Is . Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w Dokumentacji Projektowe] proponuje
Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.2.2. Zageszczanie gruntu nasypowego.

Grunt nalezy zageszczac¢ niezwtocznie po wbudowaniu.

Kazda warstwa gruntu nasypowego powinna by¢ zageszczana mechanicznie. Kolejng
warstwe gruntu mozna uktada¢ po stwierdzeniu uzyskania wymaganych parametréw juz utozone;
warstwy. Nalezy zwrocic uwage, aby podczas zageszczania nie uszkodzic¢ izolacji fundamentu lub

podpory.
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Grubos¢ zageszczanych warstw winna wynosié:
a) przy zageszczaniu lekkimi walcami - max. 0,2 m,
b) przy zageszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami mechanicznymi - max.
0,4 m,
c) przy ubijaniu cigzkimi tarczami - od 0,5 m do 1,0 m w zaleznosci od ich masy i wysokosci
spadania, przy czym grubo$¢ ubijanej warstwy nie powinna byé wigksza od $rednicy tarczy.

Niedopuszczalne jest formowanie i zageszczanie nasypéw w granicy klina odtamu przy
uzyciu ciezkiego sprzetu. W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych oraz instalacji grunt
powinien by¢ zageszczany recznie do wysokosci okoto 30 cm powyze] urzadzenia lub warstwy
odwadniajgcej, w taki sposob aby nie uszkodzié systemu odwadniajacego.

Zageszczanie gruntu powinno odbywac sie przy jednoczesnej, statej kontroli laboratoryjnej.
Wskaznik zageszczenia powinien wynosié co najmniej:

- 1,03 wg Proctora dla gérnej warstwy nasypu do gtebokosci 1,20 m,
- 1,0 wg Proctora dla warstwy nasypu ponizej 1,20 m i zasypek przy fundamentach podpér,
- 0,97 wg Proctora dla stozkéw nasypu.
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana
do metody zageszczania, rodzaju gruntu i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium
jest mozliwos¢ uzyskania wymaganego zageszczenia gruntu. W przypadku zageszczania walcami
statycznymi wilgotno$¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej (z tolerancjg + 2%), w przypadku
uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnosé mniejsza od optymalnej, ustalona na
podstawie wstepnych prob na poletku doswiadczalnym. Jezeli wilgotnosé gruntu przeznaczonego
do zaggszczania jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wartosé wigkszg od odchylen podanych
w pkcie 6, to grunt nalezy przesuszyé w sposdb naturainy lub ulepszy¢ przez zastosowanie
dodatku spoiw. Jezeli zachodzi taka potrzeba, to zaleca sig zwigkszenie wilgotnosci gruntu przez
zraszanie woda.
Przy zageszczaniu gruntéw nasypowych, dla uzyskania rownomiernego wskaznika nalezy:
—  rozscielac grunt warstwami poziomymi o réwnej grubosci, sposobem recznym lub lekkim
sprzgtem mechanicznym,

— warstwg nasypanego gruntu zageszczac na catej szerokosci, przy jednakowej liczbie przejs¢
sprzetu zageszczajacego,

- prowadzi¢ zaggszczenie od krawedzi ku srodkowi nasypu.

Obiekty obsypywane obustronnie powinny byé obsypywane i zageszczane rownomiernie z
obu stron. Réznica poziomdw zasypki nie powinna w takim przypadku przekraczac¢ 0,5 m, jezeli nie
jest to uzasadnione obliczeniami statycznymi.

Trudno dostepne miejsca przestrzeni moga byé wypetnione gruntem stabilizowanym
cementem. Niedopuszczalne jest ich wypetnienie uptynnionym gruntem niespoistym

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
01, Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdline zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogodlne”.
6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakosci robét
Przed przystapieniem do zasypania wykopow nalezy sprawdzi¢ ich stan (czy sa oczyszczone ze
smieci, torféw, gytii, namutéw, wody).
6.3. Badanie gruntu do wykonania zasypek
Nalezy sprawdzi¢ rodzaj i stan gruntu przeznaczonego do zasypania wykopéw. Badania
przydatnosci gruntow powinny by¢ wykonane na prébkach pobranych z kazdej partii pochodzacej z

nowego zrodta, jednak nie rzadziej niz 3 razy na obiekt.
Grunt powinien odpowiada¢ wymaganiom punktu 2 niniejszej ST, przy czym:
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a) skfad granulometryczny i wskaznik roéznoziarnistosci nalezy sprawdzaé¢ wg PN-B-04481:1988
(3]:

- grunty do zasypywania wykopow fundamentowych filaréw nie powinny zawierac frakgji
wiekszych niz 100 mm,

— wskaznik roznoziarnistosci gruntdw do zasypania wykopow fundamentowych
przyczotkow, zasypki za przyczdtkami, stozkow przyczotkow i skarp przy obiekcie
powinien by¢ wyzszy niz 5 zgodnie z PN-B-04481:1988 [3],

b) zawarto$¢ czesci organicznych nalezy sprawdza¢ metodg chemiczng (I.W. Tiurina) przez
utlenienie za pomocg dwuchromianu potasu, przy czym zawartos¢ czesci organicznych w
gruncie do zasypek nie powinna przekraczac 2%,

c) wspotczynnik filtracji dopuszcza sie ustalac na podstawie uziarnienia gruntu oraz jego
porowatosdci (zaleca sie korzystanie z danych empirycznych albo obliczanie ze wzoréw
Slichtera lub Bayera), a w przypadkach watpliwych metodami laboratoryjnymi wg Instrukcji ITB
nr 339 [6], przy czym wspofczynnik filtracji dla gruntow do zasypywania wykopow
fundamentowych przyczétkow, zasypek za przyczétkami i stozkow przyczotkéw powinien
wynosic¢ kig= 6 x 10-5 m/s.

6.4. Badanie gruntu do wykonania zasypek

Jezeli dokumentacja projektowa nie zaleca inaczej, badanie wskaznika zageszczenia, wg
pktu 1.4.1 nalezy wykonywac co najmniej 3 razy na 500 m3 objetosci zasypki, lecz nie rzadziej niz
3 razy dla kazdej podpory, przy czym wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z
pktem 5.6 z tolerancjg +2%.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace,
to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej
i powtérnie zagesci¢. Jezeli powtorne zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego
wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usunaé¢ warstwe i wbudowac nowy materiat, o ile
Inzynier nie zezwoli na ponowienie proby prawidtowego zageszczenia warstwy. Wyniki kontroli
zageszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywa¢ do dokumentow laboratoryjnych.
Prawidtowos¢ zagegszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna byé
potwierdzona przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

Wilgotnos¢ optymalng nalezy oznaczac na podstawie proby normalnej metodg | wg PN-B-
04481:1988 [3]. Odchylenia od wilgotnosci optymalnej w trakcie zageszczania zasypki nie powinny
przekraczac + 2%

6.5. Kontrola rzednych skarp i stozkow

Rzedne wykonanych nasypow i ich spadki powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa. Jezeli dokumentacja projektowa nie podaje inaczej dopuszczalne odchytki od ustalen
dokumentacji projektowej nie powinny przekraczac:

— 0,002 dla spadkow,
— £ 2 cm dlarzednych.

Nierownosé powierzchni wykonanego stozka lub skarpy (wybrzuszenia i wkleénigcia)

mierzona tata diugosci 3 m nie powinna przekraczac + 2 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7A1. 0Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogodine zasady obmiaru robot podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
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7:2: Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1m® (metr szescienny) przestrzeni wypetnionej gruntem zasypowym. llos¢
robot okresla sie na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”. Roboty uznaje sie
za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne

8.2, Szczegolowe zasady odbioru robot

8.2.1. Program badan

Przy odbiorze robét ziemnych powinny by¢ przeprowadzone nastepujgce badania:

a) sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami niniejsze ST oraz
sporzadzonym przez Wykonawce projektem organizacji robdt,

b) sprawdzenie wykonanych zasypow,
c) sprawdzenie zaggeszczenia dna wykopu.

Badania nalezy przeprowadza¢ w czasie odbioru czesciowego i koncowego robo6t. Badania
w czasie odbioru czesciowego nalezy przeprowadzaé¢ w odniesieniu do tych robét, do ktérych
pozniejszy dostep jest niemozliwy.

Na podstawie wynikéw badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robot czesciowych i koncowych.
Roboty zanikajace nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy.

8.2.2. Ocena wynikéw badan

Jezeli wszystkie przewidziane badania daty wynik dodatni, wykonane roboty ziemne nalezy uznac
za zgodne z wymaganiami specyfikacji.

W przypadku gdy chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty lub ich czes¢ nalezy
uzna¢ za niezgodne zwymaganiami ST. wtym przypadku Wykonawca obowigzany jest
doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnosci z norma i przedstawic je do ponownego odbioru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 WWymagania ogdlne”.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:
prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie gruntu z odktadu lub z dokopu (zakup), pozyskanie tego gruntu (odspojenie)
wraz z transportem na miejsce wbudowania,
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9.3.

10.

—_

4170

oczyszczenie wykopow z zanieczyszczen,

przygotowanie gruntu o optymalnej wilgotnosci do wbudowania w wykopy,

wbudowanie zaakceptowanego przez Inzyniera materiatu z jego zageszczeniem do poziomu
okreslonego w dokumentacji projektowej,

profilowanie skarp z nadaniem im spadkow i pochylen zgodnie z dokumentacjg projektowa,
odwodnienie terenu w czasie wykonywania robdt,

prowadzenie badan w trakcie zageszczania zasypki wg pktu 6,

rekultywacje dokopu,

wykonanie i rozbiorka wszelkich urzadzen zabezpieczajacych roboty,

uporzadkowanie terenu i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Sposéb rozliczenia robot towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejszg specyfikacjg obejmuje:
roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
prace towarzyszace, ktére sa niezbedne do wykonania robét podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych.

PRZEPISY ZWIAZANE

D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

PN-S- 02205: Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i

1998 badania

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych
materiatéw stosowanych w obiektach
budowlanych i budownictwie drogowym

BN-77/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
piaskowego

Instrukcja ITB nr Badanie szczelnosci izolacji mineralnych skladowisk

339, 1996 r. odpadow
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M.21.01.07 WYKOPY W GRUNCIE NIESPOISTYM BEZ UMOCNIENIA
1. WSTEP
11. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru wykopéw w gruncie niespoistym bez umocnienia.

1.2, Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wykopow zwigzanych z wykonaniem obiektow mostowych, wraz z usunieciem wody
z wykopow lub zabezpieczeniem wykopu przed naptywem wody oraz umocnieniem Scian wykopu,
jesli jest to wymagane.

Koniecznos¢ pompowania wody nalezy przewidzie¢ niezaleznie od jej poziomu lub obecnosci
pokazanej w Dokumentacji Projektowe].

Roboty ziemne ujmuja wykopy fundamentowe od poziomu istniejacego terenu lub w przypadku
przekopu drogi od poziomu projektowanego terenu.

Roboty majace na celu sprowadzenie terenu lub nasypu istniejacego do poziomu projektowanego
(przekopy), ujete zostaty w czesci drogowej Kontraktu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymiw ST DM.00.00.00.

Wykop ptytki - wykop o gtebokoséci nie przekraczajacej 1m.

Wykop $redni - wykop ktorego gleboko$é jest zawarta w granicach od 1 do 3m.

Wykop gteboki - wykop o gtebokosci przekraczajgcej 3m.

1.5. Ogoline wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne". Wykonawca
robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogdine”.
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22 Szczegotowe wymagania dotyczace materiatow

Materiat przeznaczony do wykonania umocnienia s$cian wykopu dobiera Wykonawca
w sporzadzonych we wtasnym zakresie rysunkach roboczych umocnien wykopu i przedkiada go
Inzynierowi do akceptaciji.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,\Wymagania ogolne”.
3.2. Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonaé przy
uzyciu odpowiedniego do wykonywania robdt ziemnych typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inzyniera.

Pompy lub inny sprzet wedtug uznania Wykonawcy lecz zaakceptowany przez Inzyniera.

Uzyty sprzet powinien zapewni¢ ciggtos¢ wykonywanej pracy oraz uzyskanie wymagane;
wydajnosci dla umozliwienia wykonania czynnosci podstawowe] zgodnie z odpowiednig
Specyfikacja. w przypadku gdy stan techniczny lub parametry robocze uzywanych urzadzen lub
narzedzi nie zapewniajg bezawaryjnej pracy lub uzyskania wymaganej jakosci robét, Inzynier moze
zazadac¢ zmiany stosowanego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogadlne”.
4.2, Szczegotowe wymagania dotyczace transportu

Materiaty moga byc¢ przewozone Srodkami transportu przeznaczonymi do przewozu mas ziemnych.
Materiaty nalezy rozmiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przemieszczaniem.

Ukopany grunt powinien by¢ bezzwitocznie przetransportowany na miejsce wskazane przez
Wykonawce i zaakceptowane przez Inzyniera lub na odktad stuzacy nastepnie do zasypania
niezabudowanych wykopow. W przypadku przygotowania odktaddw gruntdw przeznaczonych do
zasypywania, sktadowanie gruntu bezposrednio przy wykonywanym wykapie jest dozwolone tylko
w przypadku wykopu obudowanego, gdy obudowa zostata obliczona na dodatkowe obcigzenie
odktadem gruntu.

Transport gruntu powinien by¢ tak zorganizowany, zeby nie byt hamowany dowo6z materiatow do
budowy i odbywat sig poza prawdopodobnym klinem odtamu gruntow.

Wyboru srodkow transportowych nalezy dokonac¢ na podstawie analizy nastepujacych czynnikow:
—  objetosci mas ziemnych,

— odlegtosci transportu,

— szybkosci i pojemnosci srodkow transportowych,

- uksztattowania terenu,

— wydajnosci maszyn odspajajacych grunt,
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pory roku i warunkow atmosferycznych,
lokalnych warunkow drogowych dla ruchu samochodow cigzarowych,

|

organizacji robot.

5: WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogédlne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST DM.00.00.00 ~YWymagania ogdlne”.
5.1.1. Rysunki robocze

Wykonawca powinien opracowaé i przedstawi¢ Inzynierowi do akceptacji rysunki robocze robot
ziemnych uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich bgdq wykonywane roboty ziemne.

W szczegdlnosci rysunki robocze powinny zawieraé

— rysunki robocze umocnienia $cian wykopu w oparciu o odpowiednie obliczenia statyczno-
wytrzymatosciowe, sporzadzone w dostosowaniu do wymogdw odnosnych polskich norm

- Pprojekt roboczy obnizenia poziomu wéd gruntowych (w przypadku, gdy poziom ten znajduje
sig powyzej rzednej posadowienia spodu fundamentu)

W przypadku prowadzenia robét w obrebie ciekow wodnych Wykonawca zobowigzany jest do:
—  Zapewnienia ciggtosci przeptywu cieku,
— uzgodnienia rysunkdw roboczych z Administratorem cieku.

5.1.2.  Zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa

Wykopy powinny byé¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg i z zachowaniem wymagan
niniejszej ST.

Niezbedne odstepstwa od Dokumentacji Projektowej powinny by¢ uzasadnione Zapisem
w Dzienniku Budowy, potwierdzonym przez Inzyniera.

5.1.3. Wymagania geotechniczne

Wykopy nalezy wykonywaé na podstawie nastepujacych danych geotechnicznych:
a) zaszeregowanie gruntdw do odpowiedniej kategorii wg PN-B-02481:1998,

b) sondy gruntowe podane w Dokumentacji Projektowej zawierajace opis uwarstwien gruntoéw,
poziomy wod gruntowych i powierzchniowych z datami ich okreslenia, okresowe wahania
poziomu wod gruntowych,

c) stan terenu (znaki wysokosciowe, repery, przekroje poprzeczne terenu, plan warstwicowy,
zadrzewienie itp.).

5.1.4.  Odkrycia wykopaliskowe

W przypadku natrafienia w trakcie wykonywania robét ziemnych na przedmioty zabytkowe lub
szczatki archeologiczne nalezy powiadomi¢ Inzyniera oraz wladze konserwatorskie iroboty
przerwac na obszarze znalezisk do dalszej decyzji.

5.1.5.  Urzadzenia i materialy nie przewidziane w Dokumentacji Projektowej

a) Jezeli na terenie robot ziemnych napotyka sig urzadzenia podziemne nie przewidziane
w Dokumentacji Projektowej (urzadzenia instalacyjne, wodociggowe, kanalizacyjne, cieplne,
gazowe lub elektryczne) albo niewypaty lub inne pozostatosci wojenne, wéwczas roboty
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nalezy przerwac, powiadomic¢ o tym Inzyniera i cdpowiednie organy, teren zabezpieczyc, a
dalsze prace prowadzi¢ dopiero po uzgodnieniu trybu postepowania z odpowiednimi
instytucjami,

b) W przypadku natrafienia w wykonanym wykopie na materiaty nadajace sie do dalszego uzytku
nalezy powiadomic o tym Inzyniera i ustali¢ z nim sposob dalszego postepowania,

c) W przypadku natrafienia w czasie wykonywania wykopu, na gtebokosci posadowienia
fundamentu, na grunt o parametrach geotechnicznych gorszych od pokazanych
w Dokumentacji Projektowej oraz w razie natrafienia na kurzawke, roboty ziemne nalezy
przerwac i powiadomic Inzyniera w celu ustalenia odpowiednich sposobdw zabezpieczen.

5.1.6. Punkty pomiarowe i wytyczenie obiektu

a) Przed przystgpieniem do robdt ziemnych Wykonawca robot powinien przeja¢ od Inzyniera
punkty state i charakterystyczne, tworzace uktad odniesienia lokalnych pomiardow sytuacyjnych
i wysokosciowych zgodnie ze Specyfikacjg M.01.01.01.

b) State punkty pomiarowe powinny by¢ tak usytuowane, wykonane i zabezpieczone, zeby nie
nastapito ich uszkodzenie lub zniszczenie przez wode, mroz, roboty budowlane itp. Ochrona
przyjetych punktéw statych nalezy do Wykonawcy robét. w przypadku zniszczenia punktow
pomiarowych nalezy je odtworzyc.

c) Sposobb stabilizacji punktéw pomiarowych oraz ochrona i kontrola tych punktéw winny byé
zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK.

d) Woytyczenie linii obiektu budowlanego i krawedzi wykopow powinno by¢ wykonane na tawach
ciesielskich lub podobnych urzadzeniach umocowanych trwale poza obszarem wykonywanych
robot ziemnych. Wytyczenie zasadniczych linii na tawach powinno by¢ sprawdzone przez
Inzyniera i potwierdzone protokolarnie.

51.7. Odwodnienie terenu

a) Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane w takiej kolejnosci, zeby byto zapewnione tatwe
i szybkie odprowadzenie wod gruntowych i opadowych w kazdej fazie robét.

Niniejsza ST obejmuje réwniez odpompowanie wod opadowych z wykopow oraz grawitacyjne
obnizenie poziomu wadd gruntowych.

b) Wykonane urzadzenia odwadniajgce nie powinny powodowac niekorzystnego nawodnienia
gruntéw w innych miejscach wykonywanych robét ziemnych ani powodowacé szkod na
terenach sasiednich.

c) Wykopy powinny by¢ chronione przed niekontrolowanym naptywem do nich wadd
pochodzgcych z opadow atmosferycznych. w tym celu powierzchnia terenu powinna by¢
wyprofilowana ze spadkami umozliwiajacymi tatwy odptyw wody poza teren robét. Od strony
spadku terenu powinny by¢ wykonane, w razie potrzeby, rowy.

5.1.8. Wykonywanie robét ziemnych w warunkach zimowych

W przypadku koniecznosci wykonywania robot ziemnych w okresie obnizonych temperatur, roboty
te nalezy wykonywa¢ w sposéb okreslony w opracowaniu Instytutu Techniki Budowlanej pt.
"Wytyczne wykonywania robdt budowlano-montazowych w okresie obnizonych temperatur”. Przez
pojecie "obnizonej temperatury" nalezy rozumie¢ temperature otoczenia nizsza niz +5°C.

5.2. Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania roboét

Przy wykonywaniu robot nalezy spetni¢ warunki normy PN-B-06050:1999.

Metoda wykonywania robot ziemnych powinna byé dobrana w zaleznosci od wielkosci robot,

gtebokosci wykopu, uksztaltowania terenu, rodzaju gruntu oraz posiadanego sprzetu
mechanicznego.

[ )
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Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonywane w takim okresie, zeby po ich zakonczeniu
mozna bylo przystapi¢ natychmiast do wykonywania przewidzianych w nich robét iszybko
zlikwidowa¢ wykopy przez ich zasypanie.

W przypadku gdy przewiduje sie obnizenie zwierciadta wody gruntowej ponizej dna i wykop
wykonywany pod wodg stanowi wstepna faze robét, nalezy go wykonaé do gtebokosci o ok. 50 cm
mniejszej niz projektowana gtebokos$¢ dna i dokonczyé oraz wykonaé ewentualne zabezpieczenia
dopiero przy obnizonym zwierciadle wody gruntowe;.

Przy wykonywaniu wykopéw w bezposrednim sasiedztwie istniejgcych budowli, na gtebokosci
réwnej lub wigkszej niz gleboko$¢ posadowienia fundamentéw tych budowl, Wykonawca winien
zastosowac srodki zabezpieczajgce przed osiadaniem i odksztatceniem tych budowli.

Wykonanie wykopow fundamentowych nie powinno naruszaé struktury gruntu w dnie wykopow.
w tym celu wykopy nalezy wykonywac¢ do gtebokosci mniejszej od projektowanej co najmniej o 20
cm dla wykopéw wykonywanych recznie, a wykopach wykonywanych mechanicznie o 30cm do
60cm w zaleznosci od rodzaju gruntu.

Pozostawiona warstwa powinna by¢ usunieta bezposrednio przed wykonaniem fundamentow.

W przypadku przegtebienia wykopow ponizej przewidzianego poziomu, a zwlaszcza ponizej
projektowanego poziomu posadowienia nalezy porozumiec sie z Inzynierem celem podjecia
odpowiednich decyzji.

5.21. Odwodnienie wykopu

Przed uftozeniem betonu wyréwnawczego lub wykonaniem fundamentow posadowionych ponize;
zwierciadta wody gruntowej nalezy obnizy¢ poziom wody gruntowej przez:

- wytworzenie depresji wody gruntowej przez pompowanie ze studzien rozmieszczonych poza
obrysem fundamentu

—  zastosowanie igtofiltrow
Wode z opadéw atmosferycznych nalezy usunaé z wykopéw poprzez od pompowanie
5.2.2. Wymiary wykopéw

Wymiary wykopdw powinny byé dostosowane do wymiaréw fundamentéw budowli w planie,
gtebokosci wykopow, rodzaju gruntu, poziomu wody gruntowej, szerokosci potrzebnej przestrzeni
roboczej oraz od koniecznosci i mozliwosci zabezpieczenia zboczy wykopéw.

5.2.3.  Podparcie lub rozparcie $cian wykopéw (umocnienie $cian wykopu)

W wykopach o scianach podpartych lub rozpartych nalezy przestrzegac, zeby:

a) gorne krawedzie $cian umocnien wystawaty na wysokos$¢ 10 + 15cm ponad teren,

b) rozpory miaty trwate zabezpieczenie przed opadnieciem w doét,

c) krawedzie wykopu byty zabezpieczone szczelnie balami, w przypadku przewidywanego ruchu
przy wykopie,

d) w wykopie rozpartym byly wykonane awaryjne dogodne wyjscia w odlegto$ciach max co 30m,

e) w przypadku, gdy poziom wody gruntowej jest wyzszy od poziomu spodu fundamentu,
umaocnienie scian wykopu musi by¢ szczelne.

Stan konstrukcji podporowych i rozporowych nalezy sprawdza¢ okresowo, a obowigzkowo
niezwtocznie po wystapieniu czynnikdw niekorzystnych (duze opady atmosferyczne, mroz itp.).
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5.2.4. Rozbidrka zabezpieczen scian wykopow

Rozbiorka zabezpieczen scian wykopow powinna by¢ prowadzona w miare wykonywania zasypki.
Pozostawienie obudowy dopuszczalne jest tylko w przypadkach technicznej niemozliwosci jej
usuniecia lub gdy wydobywanie elementow obudowy zagraza bezpieczenstwu pracy albo stwarza
mozliwosci uszkodzenia konstrukcji wykonanego obiektu, lub gdy przewiduje to Dokumentacja
Projektowa.

5.2.5. Skladowanie ukopanego gruntu przy wykonywanym wykopie moze by¢ stosowane:

a) bez zabezpieczenia jego scian, jezeli zostanie zachowana minimalna odlegtosci zgodnie z
normg PN-B-06050:1999, przy ktorej nie zachodzi obawa obsuwania sie gruntu,

b) bezposrednio przy wykopie, pod warunkiem wykonania odpowiedniego zabezpieczenia
przeciw obsunieciu sie gruntu.

5.2.6. Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania rob6t w gruntach niespoistych

Wykopy w $cianach pionowych bez podparcia lub rozparcia dla gruntdw niespoistych dopuszcza
sie w przypadkach wystepowania rumoszy, wietrzelin i nienawodnionych piaskow do gtebokosci
1,0m wykopu. W pozostatych przypadkach nalezy stosowac bezpieczne nachylenie $cian
wykopow.

Jesli w Dokumentacjach Projektowych nie okreslono inaczej, dopuszcza sie stosowanie
nastepujacych bezpiecznych nachylen skarpy:

— w skatach litych niespekanych - sciany pionowe,
— wrumoszach wietrzelinowych - o nachyleniu 1 : 1,25,
— w gruntach sypkich (piaski) - o nachyleniu 1 : 1,5.

W wykopach o nachyleniu bezpiecznym powinny by¢ stosowane nastepujace zabezpieczenia:

— w pasie terenu przylegajgcym do opisane] krawedzi skarpy, na szerokosci réwnej 3-rotnej
gtebokosci wykopu, powierzchnia powinna mie¢ odpowiednie spadki umozliwiajgce tatwy
odptyw wod opadowych od krawedzi wykopu,

— naruszenie stanu naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, jak np. rozmycie przez wody
opadowe, powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen w kazdym punkcie
skarpy.

Wykonawca jest zobowigzany do ustalenia pochylenia skarpy wykopu i uzgodnienia go z
Inzynierem kazdorazowo gdy:

— roboty ziemne sg wykonywane w gruncie nawodnionym,
- glebokos¢ wykopu wynosi wiecej niz 4 m,

- teren przy skarpie wykopu ma byc¢ obcigzony,

- wykopy wykonane sg na terenach osuwiskowych.

Stan skarp sprawdzac okresowo w zaleznosci od wystgpowania czynnikdw niekorzystnych (opady
atmosferyczne, mréz itp.).

5.2.7. Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania robot w gruntach spoistych

Struktura gruntéw spoistych moze by¢ tatwo naruszona przy wykonywaniu robo6t ziemnych za
pomoca koparek mechanicznych, powodujacych wstrzasy przy poruszaniu sie po dnie wykopu.
z tych wzgledéw przy gruntach spoistych nalezy stosowaé koparki mechaniczne z wysiegnikiem,
poruszajace sig poza obrebem wykopu.

Przy wykonywaniu wykopdw w gruntach spoistych konieczne jest przestrzeganie nastgpujacych
zasad:

o
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~  wykopy nalezy chroni¢ przed doptywem wody opadowe;.

- nie mozna pozwala¢ na gromadzenie sie wody w wykopie. Dlatego nalezy odpompowywaé
wode rowniez w czasie przerw w robotach izwiekszaé nasilenie pompowania w okresie
deszczow.

— W gruntach spoistych niezaleznie od sposobu wykonywania robot ziemnych zaleca sie
pozostawic nie naruszong warstwe grubosci 40 do 50 cm jak poprzednio i usunac ja mozliwie
na krotko przed przystapieniem do wykonywania fundamentu. Jezeli wykop ma pozostaé
przez dtuzszy czas nie zabezpieczony, nalezy grubosé warstwy ochronnej zwiekszyc.

— w przypadku gdy wykopany dét fundamentowy trzeba bedzie pozostawi¢ na zime, to przy
gruntach wysadzinowych nalezy dno wykopu chronié¢ przed przemarzaniem. Jezeli z jakichs
wzgledoéw nie zastosowano potrzebnej ochrony, nalezy przy wznowieniu robét wymienié¢
przemarznietg warstwe gruntu.

—  przy gruntach spoistych, zawsze w pewnym stopniu naruszonych w poziomie dna, nalezy po
wyréwnaniu powierzchni starannie ubié¢ warstwe zwiru lub tlucznia o grubosci 15cm.
Zastosowane kruszywo powinno odpowiadaé wymaganiom zawartym w Specyfikacji
D.04.08.01/02.

Wykopy w $cianach pionowych bez podparcia lub rozparcia dla gruntéw spoistych dopuszcza sie
w przypadkach gdy nie wystepuja wody gruntowe i teren przy krawedzi wykopu nie jest obcigzony.

Dopuszczalne gtebokosci wykopu o $cianach pionowych w gruntach spoistych wynosza1,25m.
W pozostatych przypadkach nalezy stosowaé bezpieczne nachylenie $cian wykopow.

Jesliw Dokumentacji Projektowej nie okreslono inaczej, dopuszcza sig stosowanie nastepujacych
bezpiecznych nachylen skarpy:

—  gruntach matospoistych i stabych gruntach spoistych - o nachyleniu 1 : 1,25
- gruntach spoistych (gliny, ity) niespekanych - o nachyleniu 1 : 1.

W wykopach o nachyleniu bezpiecznym powinny byC stosowane nastepujace zabezpieczenia:

- W pasie terenu przylegajacym do opisanej krawedzi skarpy, na szerokosci rownej 3-rotnej
gitebokosci wykopu, powierzchnia powinna mieé odpowiednie spadki umozliwiajace tatwy
odptyw wdd opadowych od krawedzi wykopu,

— W gruntach spoistych podnéze skarpy powinno byé chronione przed rozmoczeniem wodami
opadowymi przez wykonanie na dnie wykopu przy skarpie spadku w kierunku $rodka wykopu,

— naruszenie stanu naturalnego gruntu na powierzchni skarpy, jak np. rozmycie przez wody
opadowe, powinno by¢ usuwane z zachowaniem bezpiecznych nachylen w kazdym punkcie
skarpy.

Wykonawca jest zobowigzany do ustalenia pochylenia skarpy wykopu i uzgodnienia go z
Inzynierem kazdorazowo gdy:

—  roboty ziemne s3 wykonywane w gruncie nawodnionym,
—  glebokos¢ wykopu wynosi wiecej niz 4 m,

— teren przy skarpie wykopu ma by¢ obcigzony,

— grunt stanowig ity sktonne do pecznienia,

- wykopy wykonane sa na terenach osuwiskowych.

Stan skarp sprawdza¢ okresowo w zaleznosci od wystepowania czynnikow niekorzystnych (opady
atmosferyczne, mroz itp.).

5.2.8. Szczegbtowe wymagania dotyczace wykonania rob6t w gruntach skalistych

Przy wykonywaniu wykopow fundamentowych konieczne jest przestrzeganie nastepujacych zasad:
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—  QOdspajanie gruntu nalezy przeprowadza¢ dowolnym sposcbem recznym lub mechanicznym,
uzgodnionym z Inzynierem,

—  Po dojsciu wykopem do gtebokosci posadowienia okreslonej w Rysunkach nalezy sprawdzic,
czy na catym obrysie fundamentu przyczdétkdw zalega skata o parametrach okreslonych w
dokumentacji geologicznej. W przypadku nie spetnienia sig tego warunku nalezy fakt ten
zgtosi¢ Inzynierowi celem podjecia przez niego (w porozumieniu z Nadzorem Autorskim Biura
Projektow) stosownych decyzji,

—  Wykop nalezy chroni¢ przed naptywem wody.

—  Sciany i dno wykopu nalezy, po ukonczeniu gtebienia wykopu, oczyscié z luzno osadzonych
czesci skalistych, nie nalezy jednak (zwtaszcza dla dna wykopu) wygtadzac¢ powierzchni,

— Nalezy dazyc¢ do jak najszybszego wykonania taw fundamentowych w wykopach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakosci robot

Sprawdzenie iodbidér robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie znormami PN-B-
06050:1999 .

Przed przystapieniem do wykonywania wykopdw realizowanych przed budowg obiektu nalezy
sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu z danymi podanymi w Dokumentacji Projektowe]. W tym celu
nalezy wykonac pobiezny kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy.

W trakcie realizacji wykopdw fundamentowych konieczne jest kontrolowanie zgodnosci rodzaju
i stanu gruntu oraz aktualnego poziomu wody gruntowe] (w razie wystepowania w strefie
fundamentowania) z przyjetymi w Dokumentacji Projektowe;).

Przy kazdej zmianie rodzaju lub stanu gruntu w wykopie nalezy wykona¢ badania wymienione
ponizej dla kazdego naroza wykopu.

W przypadku wystepowania gruntéw o zroznicowanych witasciwosciach nalezy odpowiednio
zwigkszyc¢ liczbe miejsc badan.

Badania kontrolne gruntéw nalezy wykonac wg PN-B-04452:2002 i PN-88/B-04481

W zakres badan kontrolnych wchodza:
— oznaczenie rodzaju gruntdw spoistych i sypkich wg analizy makroskopowe;j

-~  okreslenie stanu gruntow spoistych i stopnia plastycznosci na podstawie proby wateczkowania
lub przy uzyciu penetrometru tloczkowego

— okredlenie stopnia zageszczenia gruntdw niespoistych poprzez sondowanie dynamiczne
sondg lekkg (cigzar miota spadajgcego 10kg)

—  pomiary poziomu piezometrycznego zwierciadta wody gruntowej

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu podlegajg :

—  zgodnos¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa oraz projektem organizacji robot
—  roboty pomiarowe

—  przygotowanie terenu

— rodzaj i stan gruntu w podtfozu

L
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~ odwadnianie wykopow
- wymiary wykopow
- umocnienie wykopow

6.3. Tolerancje wykonania robét

6.3.1. Wykopy pod tawy fundamentowe

Tolerancje wykonywania wykopow pod tawy fundamentowe zgodnie z norma PN-B-06050:1999.
6.3.2.  Roboty ziemne na ciekach wodnych

Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od danych podanych w Dokumentacji Projektowej nie
moga przekraczac okreslonych ponizej wartosci dopuszczalnych:

-  pomiar szerokosci korony koryta cieku: 10 cm,

— pomiar szerokosci dna koryta cieku: 5cm,

—  pomiar gtebokosci koryta cieku: 5cm,

- pomiar rzednych dna: +1cmi-3cm,

—  pomiar pochylenia skarp: 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem
kata.

Nieréwnosci stwierdzone w czasie kontroli rownosci ptaszczyzn tatg dlugosci 3 m nie mogg
przekraczac:

- pomiar réwnosci korony koryta: 3 cm,
—  pomiar rownosci skarp: 10cm.
Doktadno$¢ roboét sprawdzaé w przekrojach co 10m.

7. OBMIAR ROBOT

7. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest 1m? (metr szescienny). llo$¢ robot okresla sie na podstawie Dokumentagji
Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
Obmiaru ilosciowego usunietego gruntu dokonuje sie w m® w stanie rodzimym,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robét

8.21. Program badan

Przy odbiorze robét ziemnych powinny byé przeprowadzone nastgpujace badania:

a) sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjq Projektowa oraz sporzadzonym przez Wykonawce
rysunkami roboczymi,
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b) sprawdzenie odwodnienia terenu,
c) sprawdzenie umocnienia wykopow,
d) sprawdzenie wykonanych wykopdow.

Badania nalezy przeprowadzaé w czasie odbioru czesciowego ikoncowego robét. Badania
w czasie odbioru czesciowego nalezy przeprowadza¢ w odniesieniu do tych robot, do ktérych
pozniejszy dostep jest niemozliwy.

Na podstawie wynikdw badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robét czesciowych i koncowych.
Roboty zanikajace nalezy wpisaé do Dziennika Budowy.

8.2.2. Opis badan

-~ Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowg oraz projektem organizacji robot polega
na porownaniu wykonanych robét ziemnych z Dokumentacjg Projektowa wg punktu 5.1.1. oraz
na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow,

— Sprawdzenie odwodnienia terenu polega na poréwnaniu wykonanych urzadzen
odwadniajgcych z projektem odwodnienia oraz stwierdzeniu prawidtowego wykonania wg
Specyfikacji na podstawie ogledzin i pomiaréw,

— Sprawdzenie umocnienia polega na poréwnaniu wykonanego umocnienia z projektem
roboczym oraz stwierdzeniu prawidiowego wykonania wg ST na podstawie ogledzin i
pomiardw,

- Sprawdzenie wykonanych wykopéw polega na poréwnaniu ich z Dokumentacjg Projektowg
oraz stwierdzeniu ich zgodnosci ze Specyfikacjg przez ogledziny oraz pomiar za pomocg
tasmy stalowej z podziatka centymetrowg z doktadnoscig do 1,0cm oraz niwelatora.

8.2.3. Ocena wynikow badan

Jezeli wszystkie przewidziane badania daty wynik dodatni, wykonane roboty ziemne nalezy uznaé
za zgodne z wymaganiami ST.

W przypadku gdy chociaz jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane roboty lub ich cze$¢ nalezy
uzna¢ za niezgodne z wymaganiami normy. W tym przypadku Wykonawca obowigzany jest
doprowadzi¢ roboty ziemne do zgodnosci z norma i przedstawi¢ je do ponownega odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, ktéra obejmuje:
—  opracowanie rysunkow roboczych i uzyskanie akceptacji Inzyniera,
- zapewnienie ciggtosci przeptywu cieku w przypadku robot ziemnych na ciekach wodnych,

- opracowanie przez Wykonawcg projektu umocnienia scian wykopu i uzyskanie akceptacji
Inzyniera,

— opracowanie przez Wykonawce projektu obnizenia poziomu wod gruntowych,

— umocnienie scian wykopu i pozniejszy ich demontaz wraz z dostarczeniem niezbednych w tym
celu materiatéw, ktore stanowig wtasnos¢ Wykonawcy,

—  odspojenie gruntu,
- wydobycie i ztozenie czesci gruntu na odktad w celu pozniejszego zasypania fundamentow,

e
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- zatadowanie i odwiezienie pozostate; czgsci gruntu na miejsce wskazane przez Wykonawce i
zaakceptowane przez Inzyniera wraz z kosztami odktadu,

—  koszt sktadowania i przemieszczania gruntu,

- wykonanie rowkow na dnie wykopu do ujgcia wody,

— transport, zainstalowanie i demontaz urzadzen do odwodnienia wykopow,
— odwodnienie wykopdw wraz z odprowadzeniem wody,

~ wydobycie z dna wykopu przypadkowo zsunigtego gruntu oraz usunigcie nadwyzki gruntu nad
rzedng dna wykopu,

- ochrong wykopu przed naptywem wody,

— ochrong przed zamarzaniem dla wykopéw w gruntach wysadzinowych,

- wykonanie niezbednych pomiardw,

- dostarczenie niezbednych materiatow i narzedzi,

- okresowe sprawdzenie stanu konstrukcji rozporowych,

— rozitozenie i ubicie na dnie wykopu zwiru lub ttucznia dla wykopéw w gruntach spoistych,
— Wwyznaczenie krawedzi i rzednych dna wykopu zgodnie z Dokumentacjq Projektowa.

Jesli jest to konieczne nalezy réwniez uwzgledni¢ w cenie uszczelnienie wykopu, gdy ruch wody
moze powodowac rozluznienie gruntu i wyptukanie cementu podczas betonowania fundamentu.

W cenie jednostkowej nalezy uja¢ odwodnienie wykopu wciggu catego cyklu budowy przy
prowadzeniu robét budowlanych tego wymagajacych oraz badania laboratoryjne stanu gruntow
w poziomie posadowienia po wykonaniu wykopu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy.

PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe
i jednostki miar.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogoine.

PN-B-04452:2002 Geotechnika - Badania polowe

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
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M.21.01.08 ZABEZPIECZENIE WYKOPU SCIANKA Z GRODZI STALOWYCH

1. WSTEP

1.1, Zakres stosowania ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru $cianki
szczelnej z grodzi stalowych.

1:2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji Robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie $cianki szczelnej G62 H=6,0 m z rozparciem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami oraz z okre$leniami podanymi w ST DM.00.00.00. “Wymagania Ogolne”.

1.5. Ogoine wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnosc
z Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wymagania dotyczace
Robét podano w ST DM.00.00.00. “Wymagania Ogdine”

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania $cianek szczelnych s$3g wg zasad niniejszej
ST grodzice stalowe G62 ze stali gatunku St3SX wg PN-86/H-93433.

Dopuszcza sig do stosowania za zgodg Kierownika Projektu inne typy Scianek
szczelnych stalowych. Materiaty te powinny posiadaé $wiadectwa dopuszczenia do stosowania w
budownictwie mostowym.

3. SPRZET
Whijanie $cianki szczelnej winno sie odbywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego (kafary,
wibromtoty) zaakceptowanego przez Kierownika Projektu.

4, TRANSPORT

Materiaty do wbicia $cianki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczyé przez spadaniem
lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

54. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Techniczny
Organizacji i Harmonogram Robot uwzgledniajacy warunki w jakich bedzie wykonywana $cianka
szczelna.
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5.2. Tolerancje wykonania scianki

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu wynosza:
- w wymiarach w planie £10 cm
- dla rzednych +5cm

5.3.  Whbijanie scianki szczelnej

Przed przystgpieniem do wbijania $cianki nalezy wykonac urzadzenia pomocnicze:
kleszcze drewniane lub kleszcze z belek stalowych. Kleszcze drewniane sg rozparte wktadkami
drewnianymi i sciagniete srubami. Zabiegi te wykonuje sie w celu utrzymania nalezytego kierunku
zgodnego z liniami wytyczonej osi Scianki. Podczas wbijania scianki w grunt zwirowaty zaleca sie
doczepiac od dotu sworznie ochronne, ktore zabezpieczajg przed wttaczaniem kamykow i
zatykaniem zamka.

Brusy stalowej scianki mozna whbijac parami, przy czym tgczenie bruséw na zamek
wykonuje sie zawczasu na terenie budowy, zwykle w pewnej odlegtosci od miejsca wbijania. Para
zlaczonych bruséw przywozona jest pod kafar i podnoszona jako catos¢. Kafar whbija brusy zawsze
przez specjalny kotpak umieszczony na gtowicach ztgczonych bruséw. Do wbijania stalowych
Scianek szczelnych uzywa sie ciezkich kafarow z mtotami szybkobijgcymi lub wibromiotéw.
Podptukiwanie strumieniem wody pod ci$nieniem moze utatwic¢ i przy$pieszy¢ wbijanie Scianki
stalowej. Przed wbiciem zamek taczacy dwa elementy nalezy zacisnac lub zespawac , aby
uniemozliwi¢ ich roztaczenie w czasie wbijania.

Scianka stalowg mozna przebi¢ sie przez ktody drewniane w gruncie, przez zwiry i
pospotki, a nawet przez gruzowiska i stabe betony. Szczelnos¢ zamkow mozna powiekszyc przez
zamulanie itami, popiotami itp.

Whijanie $cianki rozpoczyna sie od naroznika. Narozne brusy zespawane ze sobg
na catej dtugosci (dla zapewnienia szczelnosci - spoing ciagta) wbija sie bardzo starannie na takg
gtebokosc, aby byty nalezycie umocowane w gruncie. Nastepnie tuz przed nimi na ziemi uktada sie
prowadnice drewniane diugosci 3-5 m w takim rozstawie, aby pomiedzy nimi mozna bylo wstawié
brusy Scianki. Pare brusdw nanizuje sig na zamek brusa naroznego i wbija w grunt na gtebokosc¢ 2-
4 m. Kolejno whbija sie nastepne pary na odcinku objetym prowadnicami. Jezeli brusy podczas
whbijania wykazujg nieregularne odchylenie od osi $cianki, wskazane jest zatozy¢ gorne kleszcze,
ktore beda sie opuszczaé razem z brusami. Jezeli $cianka nie jest przewidziana do pozniejszego
wyciggniecia,, po wbiciu brusoéw na projektowang gtebokos¢ wskazane jest zespawac zamki u gory
na dostepnej, odstonietej dtugosci, przynajmniej na odcinku 50-80 cm, w celu zapewnienia
wspotpracy bruséw przy zginaniu. Przez zespawanie unika sie rowniez mozliwosci wzajemnych
przesunieé¢ bruséw w zamkach. Scianki szczelne stalowe przy napotkaniu podczas pograzania w
grunt na przeszkody w formie duzych gtazéw mogg ulec uszkodzeniu. Uszkodzenia te mogag miec
rézne formy, np.:

a) rozerwanie blachy scianki miedzy zamkami;
b) zgniecenie dolnego konca scianki.

Uszkodzenie te dadzg sie tatwo wyczué podczas wbijania. Oznaka tego jest dalsze
powolne zagtebianie sig brusa oraz to, ze podczas uderzen mtot odskakuje. W sciankach
szczelnych stalowych zamki tak mocno sciggajq sasiednie brusy, ze nieraz wskutek tego powstajg
nastepujace osobliwe zjawiska:

- poszczegolne brusy wykazujg sktonnosc do zbytniego przywierania swa dolng
czescig do poprzednio wbitych bruséw; wywotuje to odchylenie od pionu i koniecznosé
wprowadzania klinowych profili w ilosci 1-2% ogolnej ilosci brusow, w celu wyrdwnania do pionu
poprzedniej scianki. Aby mozliwie zmniejszy¢ to odchylenie, nalezy dotem zacina¢ brusy ukosnie,
lecz z pochyleniem w odwrotnym kierunku niz w §ciankach drewnianych;

- potaczenie w zamkach wywoluje nieraz tak duze tarcie, ze nieraz wraz z
whbijanymi brusami wciggane sg w gtab gruntu poprzednio wbite brusy; przeciwdziatac¢ takim
objawom mozna przez powleczenie powierzchni poslizgowej zamkow asfaltem z dodaniem paku
lub tlusta gling.

5.4, Projekt rozparcia scianek wykona Wykonawca w ramach projektu technologicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI
Przed przystapieniem do wykonywania wbijania $cianki nalezy sprawdzic:
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- poprawnos¢ wytyczenia osi $cianki

- zgodnos¢ rzednych terenu z danymi w Dokumentacji Projektowej,

- sprawdzi¢ materiaty wg pkt. 2
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania Robét oraz po ich zakonczeniu powinny podlegaé
nastepujace zagadnienia:

- zgodnos¢ wykonywania Robot z Dokumentacja Projektowa;

- roboty pomiarowe

- przygotowanie terenu

- gtebokos¢ whicia scianki

- wyciagnigcie Scianki lub jej obciecie stosownie do dokumentaciji projektowej

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest metr (m) wbitej Scianki szczelnej, ktéra nastepnie podlega
wyciggnieciu lub obcieciu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu - wg ST DM.00.00.00. “Wymagania
Ogolne”.

8.2. Odbiér czesciowy i ostateczny - wg ST DM.00.00.00. “Wymagania Ogolne”.

8.3.  Program badan

Przy odbiorze $cianki szczelnej winny by¢ prowadzone nastepujace badania:

- sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa,

- sprawdzenie ewentualnych uszkodzen $cianki i szczelnos$ci zamkow po wykonaniu
wykopow w $ciance.

8.4. Ocena wynikéw badan

JeZeli wszystkie badania przewidziane w pkt.8.3. daly wynik dodatni Roboty te nalezy
uznac za zgodne z wymaganiami normy oraz niniejszej ST. W przypadku wyniku ujemnego
Wykonawca jest zobowigzany doprowadzi¢ Roboty do zgodnosci z ST i przedstawié je do
ponownego odbioru, o ile Kierownik Projektu nie uzna, ze niezgodnos¢ ta nie rzutuje na
prawidtowosc prowadzenia dalszych Robot lub na warunki ptatnosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za 1 metr (m) wykonanej i odebranej $cianki
wedtug dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:
- Projekt Techniczny roboczy $cianki,
- zakup i transport $cianki na budowe,
- transport sprzetu
- wszelkie Roboty pomocnicze takie jak spawanie grodzic, wykonanie kleszczy,
- ustawienie i wbicie $cianki, wraz z przestawieniem urzadzen do whijania,
- rozparcie scianki wraz z projektem technologicznym,
- roboty pomiarowe zwiazane z wytyczaniem i kontrola wbijania $cianki,
- 0czyszczenie stanowiska pracy,
- wyciagnigcie czgsci Scianki zgodnie z projektem (lub jej obcigcie),
- wykonanie wszystkich niezbednych badan i prob,
- 0znakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-86/H-93433 Grodzica G6
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M.21.07.00 ROZNE ROBOTY FUNDAMENTOWE
M.21.07.01 BETON WYROWNAWCZY KLASY C12/15
1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikac;i 88 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
betonowych przy budowie elementéw nie konstrukcyjnych z betonu. Dotyczy to betonu
wyrownawczego klasy C12/15 pod fundament.

1.2: Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacija, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na
celu wykonanie robot zwigzanych z wykonaniem betonu wyréwnawczego pod fundament.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawca robot jest odpowiedziainy za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”,

2.2 Szczegolowe wymagania dotyczace materiatow

Klase betonu dla poszczegolnych elementéw nalezy stosowac wedtug Dokumentacji Projektowe;j.

Beton klas do C8/10 winien odpowiadac nastepujacym wymaganiom:
- wytrzymatosc betonu dla wymaganej klasy betonu

3. SPRZET

31, Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ~Wymagania ogdlne”.
3.2, Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu

Do przygotowania betonu dopuszcza sie stosowanie betoniarek wolnospadowych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

4.2. Szczegoélowe wymagania dotyczace transportu

4.21. Transport cementu

Transport cementu w workach, krytymi srodkami transportowymi. Dla cementu luzem nalezy
stosowa¢ cementowagony i cementosamochody wyposazone we wsypy umozliwiajgce
grawitacyjne napetnianie zbiornikow i urzadzenie do wytadowywania cementu oraz powinny by¢
przystosowane do plombowania i wsypow i wysypow.

4.2.2. Ogodlne zasady transportu masy betonowej

Mase betonowa nalezy transportowac srodkami nie powodujgcymi:
— naruszenia jednaorodnosci masy,
- zmian w skladzie masy w stosunku do stanu poczatkowego (bezposrednio po wymieszaniu).

Czas trwania transportu i jego organizacja powinny zapewnia¢ dostarczenie do miejsca ukfadania
masy betonowej o takim stopniu ciektosci, jaki zostat ustalony dla danego sposobu zageszczania i
rodzaju konstrukciji.

4.2.3. Transport, podawanie i ukfadanie mieszanki betonowej

4.2.3.1 Srodki do transportu betonu

Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw. "gruszkami").
llos¢ "gruszek" nalezy dobraé tak aby zapewni¢ wymagana szybko$¢ betonowania z
uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w
przypadku awarii samochodu

4.2.3.2 Czas transportu i wbudowania

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dluzszy niz:

—~ 90 minut przy temperaturze otoczenia +15°C
— 70 minut przy temperaturze otoczenia +20°C
— 30 minut przy temperaturze otoczenia +30°C

Transport masy betonowej przenosnikami tasmowymi dopuszcza sie przy zachowaniu
nastepujacych warunkow:

a) masa betonowa powinna by¢ co najmniej konsystencji plastycznej (6cm wg stozka
opadowego),

b) szybkos$¢ posuwu tasmy nie powinna by¢ wigksza niz 1 m/s,

c) kat pochylenia przenosnika nie powinien byc wigkszy niz 18° przy transporcie do gory i 12°
przy transporcie w dot,

d) przenosnik powinien by¢ wyposazony w urzadzenie do rGwnomiernego wysypywania masy
oraz do zgarniania zaprawy i zaczynu z tasmy przy jej ruchu powrotnym, przy czym zgarniety
materiat powinien byc stopniowo wprowadzony do dostarczanej masy betonowej,

e) odlegtos¢ transportu nie przekracza 10m.
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5. WYKONANIE ROBOT

51. Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania 0goine”.
5.2. Szczegétowe wymagania dotyczace wykonania robét

Wykonanie robét obejmuje:

- wykonanie projektu roboczego

—-  wytyczenie w terenie obrysu fundamentow

- wykonanie wykopow

- wyréwnanie i zageszczenie gruntu dna wykopow,

- wykonanie deskowania fundamentow

- betonowanie fundamentu

-  pielegnacje betonu,

-  zasypanie gruntem rodzimym, po wczesniejszym zaizolowaniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST DM.00.00.00 ~YWymagania ogdlne”.
6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakosci robot

6.2.1.  Kontrola jako$ci mieszanki betonowej i betonu

6.2.1.1. Zakres kontroli

Kontroli podlegajg nastepujace wiasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane zgodnie z
wymaganiami zawartymi w normie EN 206-1:2000. Badania winny obejmowac sprawdzenie co
najmniej:

- wytrzymatosci betonu na sciskanie,

Zwraca sie uwage na konieczno$é wykonania przez Wykonawce planu kontroli jakosci betonu,
zawierajgcego m.in. podziat obiektu na czesci podlegajace osobnej ocenie oraz szczegotowe
okreslenie licznosci i terminéw pobierania probek do kontroli jakosci mieszanki i betonu.

6.2.1.2. Pobranie prébek i badanie

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych
przewidzianych normg PN-EN 206-1:2003 i dodatkowymi wymaganiami Zamawiajgcego oraz
gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inzynierowi wszystkich wynikéw badan dotyczacych
jakosci betonu i stosowanych materiatéw.

JeZeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, Wykonawca zobowigzany jest
opracowac plan kontroli jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie
kontroli powinny byé uwzglednione badania przewidziane aktualnymi normami, niniejszg
Specyfikacjg oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzenia prawidtowosci zastosowanych
zabieg6w technologicznych.
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7. OBMIAR ROBOT

T, Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1m3 (metr szescienny) wbudowanego betonu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru roboét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
8.2. Szczegotowe zasady odbioru robét

Projekt roboczy fundamentu i wytyczenia podlega akceptacji przez Inzyniera.

QOdbiorom podiegaja:

— materialy uzyte do wytwarzania mieszanki betonowej (cement, kruszywo, woda zarobowa itp.),
— dostarczana na plac budowy lub wytwarzana na miejscu gotowa mieszanka betonowa,

—  beton wykonanych elementow konstrukcji.

Do odbioru koncowego Wykonawca przedstawi Inzynierowi dokumenty okreslajgce parametry
zastosowanych materiatow do wytworzenia betonu, cechy fizyczne i mechaniczne wbudowanego
betonu oraz operat z pomiarow geometrycznych wykonanych elementow.

Z odbioru koficowego sporzadza sie protokot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
9.2 Cena jednostki obmiarowe;j

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, ktéra obejmuje wszystkie konieczne prace wraz z
wymienionymi w pkt. 5.2,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 206-1 "Beton — Czes¢ 1. Wymagania, wkasciwosci produkcija i zgodnosc"

s
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M.21.07.02 WYKONANIE PALI FUNDAMENTOWYCH CFA
1 WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z wykonaniem pali CFA.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty, ktérych dotyczy ST, obejmujg czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie i
odbior pali CFA.

1.4, Okreslenia podstawowe

Pale CFA (Continuous Flight Auger) — pale wykonywane metoda ,$widra ciagtego”, polegajaca na
wykonaniu wiercenia otworu $widrem ciagtym, wyjecie $widra i urobku z jednoczesnym
betonowaniem pod ciénieniem pala oraz wprowadzeniu zbrojenia w niezwigzany beton, Szkielet
zbrojeniowy — zbrojenie pali w formie uktadu pretéw potaczonych spirala, wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoé¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, Specyfikacja Techniczna, odpowiednimi normami i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Roboty powinny by¢ realizowane na podstawie dokumentacji projektowej okreslajacej cechy
geometryczne i materiatowe pali, ich zagtebienie w grunt. W przypadku stwierdzenia istotnych
niezgodnosci warunkow geotechnicznych z podanymi w projekcie lub dokumentacji
geotechnicznej, nalezy odpowiednio dostosowacé liczbe i dlugosé pali — w uzgodnieniu z
Inspektorem Nadzoru i po uzyskaniu akceptacji Projektanta w celu spetnienia wymagan
projektowych. Analogicznie nalezy postepowaé w przypadku natrafienia w trakcie wykonywania
pali w gruncie na nieprzewidziane przeszkody (kamienie, ktody drewna, itp.)

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w STWIORB DM.00.00.00 ~Wymagania ogalne”.

2.2 Szczegotowe wymagania dotyczace materiatow

Nalezy zastosowa¢ beton B30 (C25/30). Wymagania dla cementow, kruszyw i wody oraz dodatkow
do betonu powinny spetnia¢ warunki podane w stosownych normach. Do zbrojenia pali nalezy
uzywac koszy z pretow zebrowanych wraz z dystansami zapewniajacymi odpowiednig otuline.
Zbrojenie powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa.
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3. SPRZET

34. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2 Szczegodlowe wymagania dotyczace sprzetu
Uwagi ogdine Specjalistyczny sprzet do wykonania pali wierconych powinien zapewni¢ wykonanie
robét odpowiednio do warunkéw gruntowych i wymagan okreslonych w specyfikacji oraz w
projekcie. Wykonawca robot powinien dysponowaé odpowiednim parkiem maszynowym (czesci,
zapasowe maszyny) dla zapewnienia ciagtosci robot w przypadku awarii sprzetu.
e Maszyna wiertnicza
Pale CFA wykonuje sig za pomoca palownicy, ktéra podtrzymuje $wider ciggty oraz
umozliwia przytozenie pionowego nacisku w czasie wiercenia do 150 kN. Swider
zamontowany jest na gtowicy obrotowej, umozliwiajacej obracanie w dwoch kierunkach.
Ksztalt i wymiary $widra beda umozliwia¢ wykonanie pali o $rednicy nominalnej i dtugosci
okreslonej w dokumentacji projektowe;.
¢ Pompa do podawania betonu
Pompa do pododawania mieszanki betonowej powinna zapewni¢ podawanie betonu przez
instalacje o cisnieniu zapewniajacym uzyskanie ciagtosci pala. Minimalne ci$nienie betonu
w instalacji powinno wynosi¢ min. 0,5 bara. «
e Uktady sterujacy wiertnicy
Wiertnica powinna by¢ wyposazona w automatyczny uktad monitorujgcy umozliwiajacy
rejestrowanie: 1) numeru pala, 2) daty oraz godziny rozpoczecia i zakonczenia
wykonywania pala, 3) czasu wykonania i betonowania pala 4) gtebokosci pograzenia
swidra, 5) ilosci wpompowanego betonu 6) cisnienia betonu podczas formowania pala

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Ogdlne wymagania dotyczace transportu powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami ruchu
drogowego.

4.2, Szczegotowe wymagania dotyczace transportu
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow do wykonania pali CFA powinny
odbywac sig tak, aby zachowac ich dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoéline wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania
ogdlne”.

5.2, Szczegotowe wymagania dotyczace wykonania robot b
Roboty objete niniejsza ST wykonywane moga by¢ tylko przez Wykonawce posiadajacego
odpowiedni sprzet oraz odpowiednie doswiadczenie w prowadzeniu tego typu robét. Wykonawca
zobowigzany jest przedstawic referencje potwierdzajace wykonanie analogicznych robot.

“d

d
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53 Przygotowanie platformy roboczej

Przed przystapieniem do wykonania pali CFA nalezy przygotowac wyréwnana, stabilng i wolng od
przeszkod powierzchnie robocza przystosowana do ciagtej pracy cigzkiego sprzetu budowlanego w
kazdych warunkach pogodowych. Jesli po usunieciu wierzchniej warstwy gruntu warunki na
poziomie roboczym nie beda spetniaty powyzszego wymogu nalezy wykona¢ dodatkowa platforme
roboczg. W tym celu nalezy utozy¢ na obnizonej powierzchni terenu ok. 0,5m warstwe wykonang z
dobrze zaggszczalnego kruszywa naturalnego lub tamanego. Zwierciadto wody gruntowej powinno
by¢ obnizone min 0,5m ponizej poziomu platformy roboczej o ile zachodzi taka potrzeba. Wymiary
powierzchni roboczej lub wykopu mierzone na poziomie platformy roboczej powinny zapewniaé
swobodny dostep wiertnicy do wszystkich pali. W razie potrzeby zjazdu do wykopu nalezy wykonaé
pochylnie zjazdowe o minimalnej szerokosci 3,5 m i maksymalnym nachyleniu 1:4.

5.4 Wyznaczenie pali
Punkty wyznaczajace osie pali, powinny by¢ oznaczone geodezyjnie na gruncie w sposob trwaty.
Szkic z podaniem oznaczen i odleglosci pomiarowych nalezy wigczy¢ do dokumentaciji budowy.

5.5. Wykonanie pali CFA

1. Wykonanie pali CFA obejmuje:

a. wiercenie otworu $widrem ciggtym,

b. betonowanie pali z nadcisnieniem podczas podciggania $widra,

c. wprowadzenie zbrojenia (kosz zbrojeniowy) natychmiast po zakonczeniu betonowania pali CFA
zgodnie z dokumentacja projektowa.

2. Gtlowice pali CFA nie moga by¢ narazone na przemarzanie. W przypadku wykonywania prac w
ujemnych temperaturach nalezy je zabezpieczyé przed dziataniem mrozu stosujac np. maty
stomiane lub wykonujac nasyp zabezpieczajacy

3. W przypadku peknigcia lub rozkruszenia pali nalezy rozku¢ gtebiej i uzupetni¢ betonem B30
(C25/30)

4. W obszarze wykonanych pali nie dopuszcza sie ruchu cigzkiego sprzetu przed weczesniejszym
uzgodnieniem z Projektantem.

5. W razie obserwowania duzych oporéw w czasie penetracji Swidra w podtoze gruntowe
dopuszcza sig skrocenie pali przed osiggnieciem projektowanej dtugosci. Decyzje o skroceniu pali
Wykonawca moze podjaé po uzyskaniu akceptacii Projektanta i Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodline zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w STWIORB DM.00.00.00 Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed rozpoczeciem budowy
— Sprawdzenie przygotowania platformy roboczej (wskaznik zaggszczenia, niwelacja geodezyjna)
- Sprawdzenie prawidtowosci wytyczenia osi pali

6.3. Badania w czasie robét

1. Sprawdzenie jakosci materiatéw (mieszanki betonowej, zbrojenia).
2. Kontrola oporu pograzania $widra ciagtego w podioze gruntowe.
3. Automatyczny zapis parametrow wykonywania pali CFA w postaci:
a) numeru pala,

b) daty oraz godziny rozpoczecia i zakonczenia wykonywania pala,
¢) czasu wykonania i betonowania pala

d) gtebokosci pograzenia swidra,

e) ilodci wpompowanego betonu
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f) cisnienia betonu podczas formowania pala

6.4 Sprawdzenie jako$ci formowania pali CFA

Badania w trakcie formowania pala polegajg na sprawdzaniu:

- potozenia pala z doktadnoscia + 5,0 cm,

- rzedna posadowienia pala w stosunku do projektowanej +10,0 cm

- rzedna gtowicy pala w stosunku do projektowanej £ 5,0 cm

llos¢ wttoczonego w trakcie wykonywania w otwér betonu powinna zawsze by¢ wigksza od
teoretycznej objetosci betonu wyliczonej dla danej srednicy pala. W trakcie betonowania nalezy
utrzymywac state cisnienie tloczenia betonu. Sprawdzenie przez wykonawce robot wytrzymatosci
betonu uzytego do formowania trzonu pala. Z losowo wybranej dostawy mieszanki betonowej
nalezy uformowac 3 normowe, szescienne (15x15x15 cm) probki betonu stanowigce 1 serie.
Kontroli nalezy poddac co najmniej 1 serig probek, kazdego dnia roboczego. Probki nalezy
przechowac na budowie przez okres 2+3 dni (przez okres wigzania) w warunkach zblizonych do
normowych, tj. w temperaturze Sredniej t=18° £ 2° oraz wilgotnosci wzglednej ok. 90 %. Nastepnie
probki nalezy przesta¢ do uprawnionego laboratorium badawczego, gdzie po zakonczeniu procesu
twardnienia, tj. po 28 dniach przeprowadzone zostanie badanie wytrzymatosci probek na Sciskanie.
Wymagana klasa betonu okreslona w badaniu normowym wynosi B30 (C25/30).

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1mb wykonanego pala CFA. Dlugosc kazdego pala liczy sie od poziomu
roboczego do rzeczywistej gtebokosci penetracji swidra w podtoze, biorgc pod uwage zapis z
automatycznego rejestratora lub dtugos¢ podawang przez operatora palownicy. Za podstawe
obmiaru przyjmuje sie sumaryczna liczbe metrow biezacych (mb) wykonanych pali CFA, wykazang,
w odpowiednim zestawieniu zbiorczym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodine zasady odbioru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegotowe zasady odbioru robot

Pale CFA nalezy uzna¢ za wykonane zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej, norm,
niniejszej specyfikacji i kontraktu jezeli wszystkie przewidziane badania kontrolne daty wynik
pozytywny oraz jezeli zostaty dotrzymane warunki postanowien ogdlnych. Do odbioru koncowego
robét Wykonawca musi

a) Dokumentacje Powykonawczg z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w trakcie
robot,

b) Protokoty geodezyjnego wytyczenia lokalizacji pali lub punktéw bazowych,

c) Protokoty dzienne wykonania pali,

d) Pozytywne wyniki badan wytrzymatosci betonu na $ciskanie,

e) Pozytywne wyniki badan statycznych pali jezeli dokumentacja projektowa takie narzuca,

f) Deklaracje zgodnosci materiatéw uzytych do wykonania pali.

g) Inne dokumenty zazadane przez Inzyniera.
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